軸流式開關磁阻馬達泵之設計及無轉軸位置感測器控制 
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因為開關式磁阻馬達之轉子為凸極結構，若將轉子扭轉一角度則其形狀會與軸流式泵之葉片形狀極為接近，因此本文的目的即在探討此馬達與泵結合之構想的可行性。為了維持原開關式磁阻馬達的功能，定子與轉子極必需扭轉相同角度，此角度經計算以達到所需的流量，轉子形狀亦經特別設計以增加流體可通過的空間。又因流體需流經轉子，所以馬達轉軸不能有位置感測器，因此必須使用無位置感測器控制使馬達轉動。除了理論與模擬分析外，本文亦提供實驗結果以驗證馬達泵及控制系統的性能。

